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навесным подъёмником и опорным мостом 

Тип окантовки ямы: швеллер № ... (ГОСТ ...)

Домкрат: GH 14

Опорный мост: GSU 14 incl rollenset 

Технологическое решение оборудования ямы 
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навесным подъёмником с траверсой

Тип окантовки ямы: швеллер № ... (ГОСТ ...)

Домкрат: GH 14Траверса: ATU-14

                      уголок № ... (ГОСТ ...)
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Домкрат: GH 14Траверса: ATU-14
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навесным подъёмником с траверсой
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                      двутавр № ... (ГОСТ ...)
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навесным подъёмником

Тип окантовки ямы: полоса 300x8

Домкрат: GHUSP 14 V2
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навесным подъёмником для снятия и установки агрегатов

Тип окантовки ямы: 

Домкрат: 
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оборудования ямы навесным подъёмником
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